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แบบจัดเก็บองค�ความรู� องค�ความรู� เรื่องอากาศยานไร�นักบินในศตวรรษ 21 และการประยุกต�ใช�กับการเกษตร เจ�าขององค�ความรู�ช่ือ ดร.ไชยวัฒน� กลํ่าพล   ตําแหน&ง ผู�อํานวยการศูนย�วิจัยและพัฒนาอากาศยานไร�คนขับ         สังกัด มหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร� วันท่ีบันทึกความรู� วันท่ี 6  กรกรฎาคม ๒๕๖๐ กระบวนการ/ข้ันตอน/วิธีการปฏิบัติงาน ข�อแนะนํา/ข�อคิด เครื่องบินมีความหลากหลายท้ังขนาด รูปทรง และความแตกต#างของการใช�งาน ซ่ึงแบ#งออกได�ดังนี้      1. เครื่องบินแบบมีคนขับเคล่ือน แบ#งตามรูปแบบการบินใหญ#ๆ ได� 2 แบบ ดังนี้    ๑.๑ แบบป.กติดลําตัว (Fixed wing)    ๑.๒ แบบป.กหมุน ลักษณะคล�ายเฮลิคอปเตอร>  (Rotary wing)       2. เครื่องบินไร�คนขับ UAV (Drone)  มีขนาดแตกต#างกันไปเหมือนเครื่องบินท่ีมีคน ขับเคลื่อน ซ่ึงแบ#งออกได�ดังนี้           2.1 เครื่องบินใช�งานทางทหาร เช#น เครื่องบินสอดแนม            2.2 เครื่องบินใช�ในพลเรือน 3D’s civilian missions ( Door Dirty and Dangerous) ใช�ในภาระกิจท่ีเหนื่อยยากและสกปรก  ได�แก#                  - การเกษตร Agriculture (spraying) ประเทศญ่ีปุWนเปXนประเทศแรกท่ีใช�เครื่องบินไร�คนขับคนในการพ#นสารเคมีมากว#า 20 ป. เนื่องจากขาดแคลนแรงงาน นอกจากนี้ยังใช� UAV (Drone)  ในการหว#านเมล็ดข�าวลงแปลงปลูก การใส#ปุ]ยในแปลงข�าว เปXนต�น                 - การถ#ายภาพทางอากาศ (Aerial Imagery)                  - การพยากรณ> (Monitoring)                  - การสํารวจ (Surveying)   

                           การใช� UAV (Drone) พ#นสารเคมี   ภาพ : ดร.ไชยวัฒน> กล่ําพล 
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3. การใช�งาน UAV (Drone) แบ#งขอบเขตการใช�งาน ตามภาระกิจการปฏิบัตไิด�ดังนี้          3.1 การใช�งานทางทหาร เช#น เครื่องบินเครื่องบินสอดแนม (Global Hawk)  จะมีระดับการบินท่ีสูงหลายหม่ืนฟiต (High Altitude) และระยะเวลาการบิน (ชั่วโมงการบิน)ท่ียาวนาน  หรือเครื่องบินทําลายล�างจะมีระดับการบินในชั้นบรรยากาศระดับกลางๆ (Medium Altitude)           3.2 การใช�งานทางพลเรือน เช#น UAV (Drone) จะมีระดับการบินท่ีตํ่ากว#าการใช�งานทางทหาร และระยะเวลาการบินท่ีสั้นกว#า ซ่ึงประโยชน>ของ Drone ได�แก# ใช�ในการส#งของ  การพ#นสารเคมี  การสํารวจสภาพอากาศ และการทําแผนท่ี เปXนต�น  

  ขอบเขตความสูงของการใช�งาน UAV (Drone)    ภาพ : ดร.ไชยวัฒน> กล่ําพล       4. ขอบการใช�งาน UAV (Drone) ทางพลเรือนในระดับสากล ได�แก#             4.๑ การสํารวจสภาพอากาศ เช#น Air Pollution            4.๒ การทําแผนท่ี            4.3 การสํารวจแร#ธาตุต#าง ๆ              4.4 การสํารวจภัยพิบัติ ได�แก# ไฟปWา ดินถล#ม             4.5 การกีฬา เช#น พ้ืนท่ีท่ีสัญญานเข�าไม#ถึง             4.6 การ เช#น พ้ืนท่ีท่ีสัญญานเข�าไม#ถึง        5. ป:ญหาการใช�งาน UAV (Drone)  ได�แก#            5.1 การบินขวางน#านฟrา  (แก�ไขโดยออกกฎระเบียบการใช�งานการบิน)            5.2 การละเมิดสิทธิส#วนบุคคล เช#น การแอบถ#ายภาพบุคคลอ่ืนท่ีไม#ได�รับอนุญาต             5.3 การใช�ส#งของในต#างเมืองโดยไม#เกิดอันตรายต#อผู�ไม#เก่ียวข�อง (ต�องมีประกันบุคคล) ราคา            5.4 การบํารุงรักษามีราค#าใช�จ#ายสูง เนื่องจากต�องนําเข�าชิ้นส#วนจากต#างประเทศ   
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      6. ผลการดําเนินงานการใช� UAV (Drone) ของมหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร> ดังนี้             6.1 การสํารวจปWาในโครงการพระราชดําริกุยบุรี   

 The Royal Project at Kuiburi National Park ภาพ : ดร.ไชยวัฒน> กล่ําพล           6.2 การสํารวจแปลงข�าวเพ่ือพยากรณ>สุขภาพพืช (Plant Health Monitoring) โดยใช�คลื่นแสงในระดับ Near Infrared เพ่ือประมวลผลความสมบูรณ>ของพืช เปอร>เซนต>ความหวานของอ�อย             6.3 การร#วมงานกับกรมส#งเสริมการเกษตร ได�นําร#องใช� UAV (Drone) สํารวจสวนปาล>มน้ํามัน จ. กระบ่ี โดยติด sensor ท่ีกล�องชนิด Visible light camera และSpectrum camera และนําข�อมูลท่ีได�มาประมวลผลเบ้ืองต�นด�วยตนเอง    

                              Palm plantation in Krabi, Thailand ภาพ : ดร.ไชยวัฒน> กล่ําพล  
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         6.4. การสํารวจบริเวณมหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร> พ้ืนท่ีประมาณ 800 ไร#  โดยเก็บข�อมูลท่ีเปXนป{จจุบันของมหาวิทยาลัยเกษตรศาสตร>เพ่ือประโยชน>ในการบริหารจัดการ                       6.5. การนําร#องติดตามการก#อสร�างรถไฟสายสีเขียว            6.6 นําร#องกรมประมง ในการสํารวจการวางอวนของชาวประมงในพ้ืนท่ีสัมปทานกระชังปลาโดยเก็บข�อมูลท่ีเปXนป{จจุบัน    ผู�บันทึกความรู� นางศิรฎา ทิมประเสริฐ   ตําแหน�ง นักวิชาการเกษตร ชํานาญการ  สังกัด กองส�งเสริมการอารักขาพืชและจัดการดินปุ)ย    ติดต�อได�ท่ี กลุ�มจัดการศัตรูพืชหลังการเก็บเก่ียว  โทร ๐ ๒๙๔๐ ๖๑๖๒                             


